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DEFENSORIA PÚBLICA DO ESTADO DO RIO DE JANEIRO

COORDENAÇÃO DE MATERIAL

 

QUADRO DE DESPESAS REALIZADAS

Rio de Janeiro, 27 de abril de 2023.

SERVIDOR RESPONSÁVEL PELO ADIANTAMENTO
NOME: Marlon Ferradaz de Carvalho MATRÍCULA: 30952535

VALOR ADIANTADO 1.200,00 (um mil e duzentos reais)
BANCO: Bradesco AGÊNCIA: 00469 CONTA: 23797-3

 

DATA FORNECEDOR N° NOTA
FISCAL DESCRIÇÃO FORMA DE

PAGAMENTO VALOR (R$)

17/04/2023 Perolamatic / Responsável Legal Anderson
Munhão da Silva 20 (1142083) Serviço de manutenção de Micro-

ondas PIX 1.200,00

  TOTAL: R$ 1.200,00

 

Obs: este Quadro de Despesas será publicado no Portal da Transparência da DPRJ, nos termos dos artigos 6°, I, e 8°,§1°, III, da Lei n° 12.527/2011
(Lei de Acesso à Informação).

 

 

Documento assinado eletronicamente por MARLON FERRADAZ DE CARVALHO, Coordenador de Material, em 28/04/2023, às 12:02, conforme
horário oficial de Brasília, com fundamento no art. 6º, § 1º, do Decreto nº 8.539, de 8 de outubro de 2015.

Documento assinado eletronicamente por JOÃO GUSTAVO FERNANDES DIAS, Defensor Público, em 28/04/2023, às 16:49, conforme horário
oficial de Brasília, com fundamento no art. 6º, § 1º, do Decreto nº 8.539, de 8 de outubro de 2015.

A autenticidade deste documento pode ser conferida no site http://sei.rj.def.br/sei/controlador_externo.php?
acao=documento_conferir&id_orgao_acesso_externo=0, informando o código verificador 1142057 e o código CRC 6C8EA2C7.

Referência: Processo nº E-20/001.003630/2023  
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